Posicionador

Pan&Tilt MSP25

La plataforma MSP25 es un

sistema escalable y configurable que
permite el posicionamiento de una
carga de pago en dos ejes.

Su disefio y estructura ofrece una gran adaptacion a muchos
tipos de cargas de pago con una facil instalacion sobre
mastiles y vehiculos.

Ademas, la alta precisién de apuntamiento y repetitividad del
sistema permite su uso en sistemas de artilleria y sistemas de
observacion avanzada donde los objetivos se localizan a largas
distancias.

Permite también la integracién en vehiculo ligeros que
necesiten adaptacién y posicionamiento de sus sistemas de
conciencia situacional y también, el uso en entornos
operativos de vigilancia en tierra.

La plataforma posibilita el movimiento en rotaciéon continua
de 360°x N permitiendo el uso de un bloque optrénico dual de
alta definicion con interfaz HD-SDI.

La plataforma MSP25 integra una interfaz mecanica que
adapta el centro de gravedad de la carga de pago permitiendo
obtener en todo momento el maximo rendimiento en el
posicionamiento. En su configuracién mas avanzada, el
sistema posibilita la estabilizacién de la carga de pago en sus
dos ejes. Posibilitando la integracién en aplicaciones de alto
rendimiento sobre vehiculos terrestres.

Posibilidad de instalacion
de brazo horquilla para soportar
cargas de pago de gran tamano
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Caracteristicas clave

Construccién RoHS

Posibilidad de programacion de limites
de movimiento via software

Built-In-Test (BITE)

Seguridad Safe-Torque-Off (STO)

Conectores MIL-DTL-38999

Calificacion ambiental MIL-STD-810G

Control y supervision: 100BaseTX
permitiendo integracién en redes IP

Transmision de sefales de video alta
definicion HD-SDI

Integracion de sensores

Cédmaras multiespectrales
(Visible/NIR/SWIR)

Imagenes térmicas (LWIR/MWIR)

lluminadores IRy visibles
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Parametros mecanicos
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Rotacion en acimut
Rotacion en elevacion
Peso méaximo de la carga de pago

Modos de funcionamiento

360° x N rotacidn continua
+90°
25Kg

Modo control en velocidad

Modo control en posicion

Prestaciones cinematicas

Integracién y control desde Joystick de cliente
Integracién con designadores externos

Velocidad méx. del eje de acimut y elevacién 1,5 rad/s
Velocidad min. del eje de acimut y elevacién 0,3 mrad/s
Aceleracion del eje de acimut y elevacion 3 rad/s’
Resolucién de los Encoders absolutos 21 bits

Tipo de transmision

Reductora cicloidal de backlash cero

Parametros eléctricos

Configuracion Estandar

Configuracion Militar Avanzada

Parametros ambientales

Rango operativo de temperatura
Humedad
Vibracion

Choque operacional
Proteccion IP
EMI/EMC

Alimentacion de 28VDC siguiendo
el estandar MIL-STD-1275E

Alimentacion para la carga de pago
28VDCy 280W continuos siguiendo
el estandar MIL-STD-1275E

Configuracién Militar Avanzada
-20°Ca +60°C
MIL-STD-810G método 507.5 procedimiento |

MIL-STD-810G figura 514.6D-8 cat. 20
para un vehiculo a ruedas

MIL-STD-810G método 516.6 procedimiento |
IP65
MIL-STD-461E, CE102, CS101, CS114,CS115,CS116 y RE102
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Configuración Estándar
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